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-DEPARTAMENTO DE LA UEX RESPONSABLE DE LA OFERTA
Dpto. de Ing. Eléctrica, Electrénica y Automatica

-TITULO DEL TRABAJO:
Electrénica y software para el control de motores en un robot
- CARACTERISTICAS DEL TRABAJO FIN DE GRADO

-Tipo de trabajo (sefialar con una cruz el que proceda):

Tedrico Revision e investigacion Numérico
bibliografica '
Proyectos de Proyectos de disefio Informes
ingenieria industrial
Computacional Experimental X| Otros
(especificar)

-Descripeion del trabajo (objetivos, metodologia. . .)

El objetivo del trabajo es el desarrollo de una interfaz electrénica, con su correspondiente
software, para comunicar la CPU de control con el médulo de actuacion de motores.

El alumno aprendera el uso de lenguaje C para programar un microcontrolador del tipo 'mbed'
(http://mbed.org) asi como a desarrollar electrénica de interfaz sencilla basada en bus 12C.
También adquirird conocimientos de lenguaje Python para desarrollar el driver de control bajo
sistema operativo ROS (http://www.ros.org).

Observaciones:




Es recomendable interés, principalmente, por el desarrollo de software y también por la
electrénica.

-TUTORES:

Nombre: Carlos J. Garcia Orellana

Area de conocimiento: Electrénica
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